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(57) Abstract: The invention relates to a multistatic detection device for measuring a distance to an object comprising a transmitter 
(Tnj and a receiver (Rm), each of which is provided with a high-frequency oscillator (HFO-Tn, HFO-Rm) and a pulse generator 
(PG-Tn, PG-Rm). Said pulse generators (PG-Tn, PG- Rm) can be supplied with synchronisation signals (TS, RS) emitted by signals 
generators, said synchronisation signals (TS, RS) being transmitted by means of a data bus (B) common for the transmitter (Tn) 
and the receiver (Rm). The relation of the deterministic phases of high-frequency signals can be produced by the high-frequency 
oscillator (HFO-Tn, HFO-Rm). The inventive operating method, in particular for the inventive detection device, consists in feed- 
ing two synchronisation signals to the transmitter and the receiver by means of the common data bus (B), the transmitter signal is 
transmitted towards an object, the signal passing through the receiver (Rm) and contained in the data bus (B) being mixed with a 
reception signal reflected by the object (O), thereby making it possible to produce a measuring evaluable signal. The calibration of 
the measuring signal is carried out on a remote axis by determining the origin of the synchronisation signals on the common data 
bus, thereby making it possible to compare the phases of clock signals by means of the data bus. 

(57) Zusammenfassung: Die Multistatische Sensoranordnung fiir eine Entfemungsmessung zu einem Objekt weist eine Sende- 
(Tn) und eine Empfangseinheit (Rm) auf, welche jeweils einen Hochfrequenzoszillator (HFO-Tn, HFO-Rm) und einen Pulsgenerator 
(PG-Tn, PG-Rm) aufweisen. Die Pulsgeneratoren (PG-Tn, PG-Rm) sind mit Taktsignalen (TS, RS) aus Signalgeneratoren speisbar, 
wobei die Taktsignale (TS, RS) iiber einen gemeinsamen Datenbus (B) 
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an die Sende- (Tn) und die Empfangseinheit (Rm) iibertragbar sind, wodurch ein deterministisches Phasenverhaltnis der Hochfre- 
quenzsignale aus den Hochfrequenzoszillatoren (HFO-Tn, HFO-Rm) erzeugbar ist. Beim Verfahren zum Betrieb insbesondere der 
obigen Sensoranordnung werden zwei Taktsignale Uber einen gemeinsamen Datenbus B jeweils in eine Sende- und in eine Empfang- 
seinheit eingespeist, und das Signal von einer Sendeeinheit zu einem Objekt ausgestrahlt und das vom Datenbus B erhaltene und durch 
die Empfangseinheit Rm passierte Signal mit dem vom Objekt 0 reflektierten Empfangssignal gemischt um daraus ein auswertbares 
Messsignal zu erzeugen, wobei eine Kalibrierung eines Messsignals an einer Entfemungsachse anhand einer Nullpunktbestimmung 
der Taktsignale auf dem gemeinsamen Datenbus ausgefuhrt wird, welche die Phasen zweier Taktsignale uber den Datenbus vergle- 
icht. 



